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Al final del libro encontrará la información para ingresar al Sistema de Información en Línea 
- SIL - donde podrá encontrar dos presentaciones en Live Editor de Matlab que complementan, 
a manera de diapositivas, lo estudiado en el libro. Además, se anexan problemas propuestos al 
lector como reto a aplicar lo aprendido. Por último, se adiciona un documento que contiene 
distintos enlaces de lecturas complementarias a los casos reales ilustrados en el libro.

Sistema de 
Información en Línea



I N T R O D U CC I Ó N

Desde sus inicios, entre otros propósitos, la ingeniería siempre ha buscado hacer la vida más 
fácil y cómoda para la humanidad. Su evolución rápida y continua ha permitido alcanzar 
niveles inimaginables en tiempos antiguos. En medio de su complejidad, la ingeniería es 
pragmática en sí misma, siempre busca la mejor solución para resolver situaciones de la 
vida cotidiana en sus diferentes campos de acción. Las metodologías antiguas, extensas y 
tediosas en la mayoría de los casos permitían el diseño, construcción y puesta en marcha de 
prototipos, mecanismos, equipos o productos que todavía seguimos disfrutando. Hoy en día, 
la actualización y el avance constante, producto de mentes brillantes e inquietas, ha generado la 
disposición de poderosas herramientas informáticas que facilitan la aplicación y optimización 
de las antiguas y modernas metodologías, todas ellas en la búsqueda del bienestar humano.

Este libro titulado Matlab y Simulink con aplicaciones a la ingeniería es una propuesta práctica, 
útil y dinámica ofrecida por sus autores para los estudiantes y profesionales en los campos 
clásicos de las ingenierías. Se entrega una obra que logra integrar, en forma sencilla y con fácil 
entendimiento, los códigos para aplicaciones de las metodologías más empleadas a partir de 
los métodos numéricos en la solución de problemas típicos a los que se enfrenta un ingeniero 
en áreas como: alimentos, química, bioquímica, industrial y sistemas. Se exponen estudios de 
casos comunes con soluciones a partir de diferentes metodologías que permiten evidenciar la 
multiplicidad y flexibilidad técnica como alternativas paralelas en el complejo, pero fascinante 
mundo de las matemáticas aplicadas con soporte informático.

En el texto se exponen de manera clara algunas aplicaciones útiles y contextualizadas de 
meto dologías clásicas como Newton-Raphson, Euler y Runge-Kutta que permiten al lector 
analizar, plantear, desarrollar y aplicar soluciones a fenómenos comunes bajo condiciones 
específicas en procesos como transporte de fluidos, reacciones químicas, fermentación 
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alcohólica, entre otros. Se entrega al lector una obra creada con mucha pasión, resultado 
de años de trabajo que permitieron la acumulación de una vasta experiencia en las aulas y 
laboratorios, alimentada por el infinito cosmos de la ingeniería siempre lleno de múltiples 
variables e incógnitas por responder.




